
一．填空题一．填空题一．填空题

111．悬挂式机组的优点是．悬挂式机组的优点是．悬挂式机组的优点是 机动性高机动性高机动性高 ，，， 结构简单、重量轻结构简单、重量轻结构简单、重量轻 ，，， 改善拖拉机的牵引性能改善拖拉机的牵引性能改善拖拉机的牵引性能 。。。

 2 2 2．．． 犁体曲面犁体曲面犁体曲面 是由犁铧和犁构成的曲面，犁体的切土、碎土和翻土作用都是由该曲面来完成的。是由犁铧和犁构成的曲面，犁体的切土、碎土和翻土作用都是由该曲面来完成的。是由犁铧和犁构成的曲面，犁体的切土、碎土和翻土作用都是由该曲面来完成的。

 3 3 3．圆盘式耕作机械中，．圆盘式耕作机械中，．圆盘式耕作机械中，偏角偏角偏角 对圆盘的切土、碎土、堆土和翻土有重要影响，该角较大时，圆盘的翻土、碎对圆盘的切土、碎土、堆土和翻土有重要影响，该角较大时，圆盘的翻土、碎对圆盘的切土、碎土、堆土和翻土有重要影响，该角较大时，圆盘的翻土、碎

土能力增强，土能力增强，土能力增强， 耕深耕深耕深 亦较大，但亦较大，但亦较大，但 牵引阻力牵引阻力牵引阻力 亦随之增大。亦随之增大。亦随之增大。

444．种子的流动性用种子的．种子的流动性用种子的．种子的流动性用种子的 自然休止角自然休止角自然休止角 来表示，该角越来表示，该角越来表示，该角越 小小小 ，表示流动性越好。，表示流动性越好。，表示流动性越好。

555．播种机按机械结构及作业特征来分，主要有．播种机按机械结构及作业特征来分，主要有．播种机按机械结构及作业特征来分，主要有 谷物条播机、谷物条播机、谷物条播机、 中耕作物点播机中耕作物点播机中耕作物点播机 两大类。两大类。两大类。

666．涡流式喷头的结构特点是．涡流式喷头的结构特点是．涡流式喷头的结构特点是 诱导药液开成旋涡的液流通道或孔道诱导药液开成旋涡的液流通道或孔道诱导药液开成旋涡的液流通道或孔道 。常用的涡流式喷头有。常用的涡流式喷头有。常用的涡流式喷头有 切向斜孔式、涡切向斜孔式、涡切向斜孔式、涡

流芯式流芯式流芯式 、、、 涡流片涡流片涡流片 式式式 和和和 斜孔盘式斜孔盘式斜孔盘式 等几种形式。等几种形式。等几种形式。

777．．．往复式切割器由往复式切割器由往复式切割器由 往复运动的割刀往复运动的割刀往复运动的割刀 和和和 固定不动的支承部分固定不动的支承部分固定不动的支承部分 组成。组成。组成。其传动机构按结构原理的不同其传动机构按结构原理的不同其传动机构按结构原理的不同,,,可分为可分为可分为 曲曲曲
柄连杆机构柄连杆机构柄连杆机构 、、、 摆环机构摆环机构摆环机构 、、、 行星齿轮机构行星齿轮机构行星齿轮机构 等三种。等三种。等三种。

888．链齿式拨禾器由带拨齿的链条组成，常见者有．链齿式拨禾器由带拨齿的链条组成，常见者有．链齿式拨禾器由带拨齿的链条组成，常见者有 拨禾带拨禾带拨禾带 、拨禾链、扶禾器、拨禾链、扶禾器、拨禾链、扶禾器 等三种。等三种。等三种。

999．双带卧式割台中，禾秆的放铺角可看作是三个转角的合成，三个转角分别是．双带卧式割台中，禾秆的放铺角可看作是三个转角的合成，三个转角分别是．双带卧式割台中，禾秆的放铺角可看作是三个转角的合成，三个转角分别是 台上转角、台上转角、台上转角、 拖带转角拖带转角拖带转角 和和和 抛抛抛

落转角落转角落转角 。。。

101010．谷物脱离穗轴的原理有．谷物脱离穗轴的原理有．谷物脱离穗轴的原理有 打击打击打击 、、、 梳刷梳刷梳刷 和和和 揉搓揉搓揉搓 及及及 碾压碾压碾压 等四种。等四种。等四种。

二．解释下列参数、概念或指标（每小题二．解释下列参数、概念或指标（每小题二．解释下列参数、概念或指标（每小题 222分，共分，共分，共 101010 分）分）分）

1.1.1.悬挂机构：用拖拉机上的悬挂机构将作业机与拖拉机联结在一起成为作业机组，称为悬挂机组。机组在在悬挂机构：用拖拉机上的悬挂机构将作业机与拖拉机联结在一起成为作业机组，称为悬挂机组。机组在在悬挂机构：用拖拉机上的悬挂机构将作业机与拖拉机联结在一起成为作业机组，称为悬挂机组。机组在在

道路上行进或在地头转弯时，利用拖拉机的液压机构将作业机全部或局部提起。道路上行进或在地头转弯时，利用拖拉机的液压机构将作业机全部或局部提起。道路上行进或在地头转弯时，利用拖拉机的液压机构将作业机全部或局部提起。 2 2 2．圆盘耙的偏角．圆盘耙的偏角．圆盘耙的偏角 ：盘面与：盘面与：盘面与

前进方向的夹角。前进方向的夹角。前进方向的夹角。

3.3.3.滑切：刀刃沿刃线的垂线偏一角度切入茎秆。切割阻力较小。滑切：刀刃沿刃线的垂线偏一角度切入茎秆。切割阻力较小。滑切：刀刃沿刃线的垂线偏一角度切入茎秆。切割阻力较小。 4 4 4．轴流式脱粒装置：指出喂入方式和运动．轴流式脱粒装置：指出喂入方式和运动．轴流式脱粒装置：指出喂入方式和运动

方式方式方式
555．全喂入联合收获机：茎秆和穗头全部进入脱粒装置进行脱粒。．全喂入联合收获机：茎秆和穗头全部进入脱粒装置进行脱粒。．全喂入联合收获机：茎秆和穗头全部进入脱粒装置进行脱粒。

三．单项选择题（每小题三．单项选择题（每小题三．单项选择题（每小题 111分，共分，共分，共 101010 分）分）分）

111．为保证耕作的稳定性，铧式犁犁体的耕宽与耕深之比应．为保证耕作的稳定性，铧式犁犁体的耕宽与耕深之比应．为保证耕作的稳定性，铧式犁犁体的耕宽与耕深之比应 。。。

A  A  A  大于大于大于 1/1.27  B  1/1.27  B  1/1.27  B  小于小于小于 1.27 C  1.27 C  1.27 C  大于大于大于 1.27   D  1.27   D  1.27   D  等于等于等于 1.27  1.27  1.27  
222．犁的牵引阻力是．犁的牵引阻力是．犁的牵引阻力是 。。。

A  A  A  土壤作用在犁上的总阻力土壤作用在犁上的总阻力土壤作用在犁上的总阻力   B     B     B  与耕地机组的动力性和经济性间接相关与耕地机组的动力性和经济性间接相关与耕地机组的动力性和经济性间接相关

C  C  C  犁的主要性能指标之一。犁的主要性能指标之一。犁的主要性能指标之一。 D  D  D  可以精确计算的。可以精确计算的。可以精确计算的。

333．圆盘耙的．圆盘耙的．圆盘耙的 影响耕深，当该角较大时，耕深较大。影响耕深，当该角较大时，耕深较大。影响耕深，当该角较大时，耕深较大。

A  A  A  刃角刃角刃角  B    B    B  倾角倾角倾角   C     C     C  隙角隙角隙角  D    D    D  偏角。偏角。偏角。

 4 4 4．可用于作物的穴播的排种器有．可用于作物的穴播的排种器有．可用于作物的穴播的排种器有 。。。

A  A  A  外槽轮式外槽轮式外槽轮式   B     B     B  水平型孔盘式水平型孔盘式水平型孔盘式   C     C     C  磨盘式磨盘式磨盘式   D     D     D  内槽轮式。内槽轮式。内槽轮式。
555．压力式喷头的工作条件是．压力式喷头的工作条件是．压力式喷头的工作条件是 。。。

A  A  A  药液必须具备足够的压力药液必须具备足够的压力药液必须具备足够的压力   B     B     B  必须具备诱导药液形成旋涡的液流通道必须具备诱导药液形成旋涡的液流通道必须具备诱导药液形成旋涡的液流通道

C  C  C  必须有风机必须有风机必须有风机   D     D     D  必须在喷头内部产生离心力。必须在喷头内部产生离心力。必须在喷头内部产生离心力。

666．．． 在喷雾机上常用作混药器和加液器。在喷雾机上常用作混药器和加液器。在喷雾机上常用作混药器和加液器。

A  A  A  活塞泵活塞泵活塞泵   B    B    B 离心泵离心泵离心泵   C     C     C  射流泵射流泵射流泵   D     D     D  柱塞泵柱塞泵柱塞泵

777．收割机的输送带的最低极限速度为．收割机的输送带的最低极限速度为．收割机的输送带的最低极限速度为 。。。

A Vmin> A Vmin> A Vmin> （（（rgrgrg）））1/21/21/2  B  Vmin  B  Vmin  B  Vmin≤≤≤ （（（rgrgrg）））1/21/21/2   C  Vmin   C  Vmin   C  Vmin≥≥≥ （（（rgrgrg）））1/21/21/2  D  Vmin  D  Vmin  D  Vmin≥≥≥ （（（rgcosrgcosrgcosααα ）））1/21/21/2。。。

888．钉齿式脱粒装置主要靠．钉齿式脱粒装置主要靠．钉齿式脱粒装置主要靠 原理进行脱粒。原理进行脱粒。原理进行脱粒。 A   A   A  打击打击打击  B    B    B  梳刷梳刷梳刷  C    C    C  揉搓揉搓揉搓   D     D     D  碾压。碾压。碾压。

9.9.9.联合收获联合收获联合收获机割台机割台机割台上的上的上的螺螺螺旋伸缩旋伸缩旋伸缩扒齿转扒齿转扒齿转到割到割到割台后台后台后方或后方或后方或后上方时上方时上方时，扒，扒，扒齿在齿在齿在螺旋筒螺旋筒螺旋筒外应留外应留外应留有有有      mm     mm     mm余余余
量。量。量。 A  5   B  10   C  40-50   D  20-30 A  5   B  10   C  40-50   D  20-30 A  5   B  10   C  40-50   D  20-30。。。

101010．关于混流泵工作原理的描述，正确的是．关于混流泵工作原理的描述，正确的是．关于混流泵工作原理的描述，正确的是 。。。
A  A  A  混流泵的工作原理介于离心泵和自吸泵之间混流泵的工作原理介于离心泵和自吸泵之间混流泵的工作原理介于离心泵和自吸泵之间  B    B    B  混流泵靠叶轮旋转时水流产生离心力来完成吸水和压水混流泵靠叶轮旋转时水流产生离心力来完成吸水和压水混流泵靠叶轮旋转时水流产生离心力来完成吸水和压水

过程。过程。过程。C  C  C  混流泵靠叶轮旋转时水流产生离心力来完成吸水和压水过程。混流泵靠叶轮旋转时水流产生离心力来完成吸水和压水过程。混流泵靠叶轮旋转时水流产生离心力来完成吸水和压水过程。

D  D  D  混流泵靠叶轮旋转时水流产生离心力和轴向推力来完成吸水和压水过程。混流泵靠叶轮旋转时水流产生离心力和轴向推力来完成吸水和压水过程。混流泵靠叶轮旋转时水流产生离心力和轴向推力来完成吸水和压水过程。



答案：答案：答案：C C D B A C C A B D  C C D B A C C A B D  C C D B A C C A B D  

四．多项选择题（每个四．多项选择题（每个四．多项选择题（每个 222分，共分，共分，共 202020 分）分）分）      
111．增大圆盘耙片间距的方法有．增大圆盘耙片间距的方法有．增大圆盘耙片间距的方法有                                       。。。      
A  A  A  减小沟底不平度减小沟底不平度减小沟底不平度   B     B     B  减小耙片直径减小耙片直径减小耙片直径   C     C     C  增加圆盘偏角增加圆盘偏角增加圆盘偏角   D     D     D  耙片排成两列前后交错。耙片排成两列前后交错。耙片排成两列前后交错。   

 2 2 2．．．                                 开沟器为滚动式开沟器开沟器为滚动式开沟器开沟器为滚动式开沟器      
A  A  A  双圆盘双圆盘双圆盘  B   B   B 单圆盘单圆盘单圆盘 C   C   C  变深式变深式变深式   D     D     D  滑刀式。滑刀式。滑刀式。      

3.3.3.利用风机的气流作用辅助进行药剂喷洒的机械有利用风机的气流作用辅助进行药剂喷洒的机械有利用风机的气流作用辅助进行药剂喷洒的机械有                              。。。      
A  A  A  背负式手动喷雾器背负式手动喷雾器背负式手动喷雾器  B   B   B 机动式担架喷雾机机动式担架喷雾机机动式担架喷雾机   C     C     C  喷粉机喷粉机喷粉机   D     D     D  弥雾机。弥雾机。弥雾机。      
444．关于切割器割刀速度的说法，正确的是．关于切割器割刀速度的说法，正确的是．关于切割器割刀速度的说法，正确的是                                       。。。   

A  A  A  割刀作匀速运动割刀作匀速运动割刀作匀速运动   B     B     B  割刀速度常用平均速度来表示割刀速度常用平均速度来表示割刀速度常用平均速度来表示      
C  C  C  割刀的速度与加速度是随时变化的，在行程的死点位置，速度与加速度均为割刀的速度与加速度是随时变化的，在行程的死点位置，速度与加速度均为割刀的速度与加速度是随时变化的，在行程的死点位置，速度与加速度均为 0  0  0  
D  D  D  割刀速度越大，越易切断作物。割刀速度越大，越易切断作物。割刀速度越大，越易切断作物。      

555．拨禾轮在工作过程中，应满足的条件是．拨禾轮在工作过程中，应满足的条件是．拨禾轮在工作过程中，应满足的条件是                                                。。。      
A  A  A  拨禾速比拨禾速比拨禾速比λλλ >1   B >1   B >1   B 拨板插入作物时，垂直分速度为拨板插入作物时，垂直分速度为拨板插入作物时，垂直分速度为 000。。。         
C  C  C  拨板转至竖直状态时，作用在被割取禾秆的重心稍上方。拨板转至竖直状态时，作用在被割取禾秆的重心稍上方。拨板转至竖直状态时，作用在被割取禾秆的重心稍上方。            
D  D  D  拨禾轮压板的运动轨迹为绕扣线。拨禾轮压板的运动轨迹为绕扣线。拨禾轮压板的运动轨迹为绕扣线。      
666．钉齿式脱粒滚筒．钉齿式脱粒滚筒．钉齿式脱粒滚筒                                 。。。      

A  A  A  常用于轴流式脱粒装置常用于轴流式脱粒装置常用于轴流式脱粒装置  B   B   B 常用于切流式脱粒装置常用于切流式脱粒装置常用于切流式脱粒装置            
C  C  C  既可用于轴流，又可用于切流式脱粒装置。既可用于轴流，又可用于切流式脱粒装置。既可用于轴流，又可用于切流式脱粒装置。   D     D     D  钉齿常按螺旋线排列。钉齿常按螺旋线排列。钉齿常按螺旋线排列。      
777．关于双滚筒脱粒装置，正确的描述是．关于双滚筒脱粒装置，正确的描述是．关于双滚筒脱粒装置，正确的描述是            .              .              .  
A  A  A  通常第一滚筒为纹杆滚筒。通常第一滚筒为纹杆滚筒。通常第一滚筒为纹杆滚筒。  B    B    B  双滚筒脱粒装置对不同作物有较强的适应性双滚筒脱粒装置对不同作物有较强的适应性双滚筒脱粒装置对不同作物有较强的适应性      
 C   C   C  双滚筒脱粒装置功率消耗较大双滚筒脱粒装置功率消耗较大双滚筒脱粒装置功率消耗较大  D    D    D  第二滚筒常为纹杆式。第二滚筒常为纹杆式。第二滚筒常为纹杆式。      
888．轴流式脱粒装置．轴流式脱粒装置．轴流式脱粒装置                                       。。。      

A  A  A  脱粒时间较短脱粒时间较短脱粒时间较短  B    B    B  可以省去分离机构可以省去分离机构可以省去分离机构      
 C   C   C  凹板包角较小凹板包角较小凹板包角较小   D     D     D  茎时破碎严重，加大了清选装置的负荷。茎时破碎严重，加大了清选装置的负荷。茎时破碎严重，加大了清选装置的负荷。      
999．关于全喂入小麦联合收获机中间输送装置的描述中，正确的是．关于全喂入小麦联合收获机中间输送装置的描述中，正确的是．关于全喂入小麦联合收获机中间输送装置的描述中，正确的是           .             .             .  
AAA从割台的输送速度到中间输送装置的速度是递增的。从割台的输送速度到中间输送装置的速度是递增的。从割台的输送速度到中间输送装置的速度是递增的。         
B  B  B  从割台的输送速度到中间输送装置的速度是递减的。从割台的输送速度到中间输送装置的速度是递减的。从割台的输送速度到中间输送装置的速度是递减的。   

C.C.C.扒指外端的最大线速度扒指外端的最大线速度扒指外端的最大线速度< < < 割台螺旋的横向输送速度伸缩割台螺旋的横向输送速度伸缩割台螺旋的横向输送速度伸缩< < < 链耙速度链耙速度链耙速度   。。。      
D D D 割台螺旋的横向输送速度伸缩割台螺旋的横向输送速度伸缩割台螺旋的横向输送速度伸缩< < < 扒指外端的最大线速度扒指外端的最大线速度扒指外端的最大线速度< < < 链耙速度链耙速度链耙速度.  .  .  
10. 10. 10. 关于允许吸上真空高度关于允许吸上真空高度关于允许吸上真空高度,,,正确的描述是正确的描述是正确的描述是                                 。。。      
A.A.A.表示水泵能够压出水的最大高度表示水泵能够压出水的最大高度表示水泵能够压出水的最大高度  B.  B.  B.表示水泵能够吸上水的最大高度。表示水泵能够吸上水的最大高度。表示水泵能够吸上水的最大高度。   

C.C.C.安装水泵时，叶轮中心到最低水面的垂直距离必须小于允许吸上真空度。安装水泵时，叶轮中心到最低水面的垂直距离必须小于允许吸上真空度。安装水泵时，叶轮中心到最低水面的垂直距离必须小于允许吸上真空度。   

D.D.D.安装水泵时，叶轮中心到最低水面的垂直距离必须大于允许吸上真空度。安装水泵时，叶轮中心到最低水面的垂直距离必须大于允许吸上真空度。安装水泵时，叶轮中心到最低水面的垂直距离必须大于允许吸上真空度。   

答案：答案：答案：CD ABC CD BD AD CD BCD BD AD BC  CD ABC CD BD AD CD BCD BD AD BC  CD ABC CD BD AD CD BCD BD AD BC  
五．判断正误。五．判断正误。五．判断正误。（每个（每个（每个 111分，共分，共分，共 101010 分）分）分）      
111．电阻应变仪测定法用于测定整个犁曲面上总的受力情况。．电阻应变仪测定法用于测定整个犁曲面上总的受力情况。．电阻应变仪测定法用于测定整个犁曲面上总的受力情况。（（（      ）））      
222．滑刀式开沟器主要用于东北地区。．滑刀式开沟器主要用于东北地区。．滑刀式开沟器主要用于东北地区。（（（      ）））      
333．自吸泵仅需要在第一次起动时灌水即可。．自吸泵仅需要在第一次起动时灌水即可。．自吸泵仅需要在第一次起动时灌水即可。（（（      ）））      
444．扶禾器多用于半喂入式立式水稻联合收获机上。．扶禾器多用于半喂入式立式水稻联合收获机上。．扶禾器多用于半喂入式立式水稻联合收获机上。（（（      ）））   

555．在弓齿式脱粒装置中，滚筒上的弓齿有一种形式。．在弓齿式脱粒装置中，滚筒上的弓齿有一种形式。．在弓齿式脱粒装置中，滚筒上的弓齿有一种形式。（（（      ）））      
666．分离机构仅存在于切流型脱粒机或切流型联合收获机上。．分离机构仅存在于切流型脱粒机或切流型联合收获机上。．分离机构仅存在于切流型脱粒机或切流型联合收获机上。（（（      ）））   

 7 7 7．玉米联合收获机目前技术较为成熟。．玉米联合收获机目前技术较为成熟。．玉米联合收获机目前技术较为成熟。（（（      ）））      
888．．．   联合收获机割台螺旋中心到护刃器梁的距离过大时，比较适合长茎秆作物收获。联合收获机割台螺旋中心到护刃器梁的距离过大时，比较适合长茎秆作物收获。联合收获机割台螺旋中心到护刃器梁的距离过大时，比较适合长茎秆作物收获。（（（      ）））      
999．．．   全喂入联合收获机的中间输送装置中，为使谷物顺利喂入滚筒，倾斜输送器底板的延长线应位于滚筒中全喂入联合收获机的中间输送装置中，为使谷物顺利喂入滚筒，倾斜输送器底板的延长线应位于滚筒中全喂入联合收获机的中间输送装置中，为使谷物顺利喂入滚筒，倾斜输送器底板的延长线应位于滚筒中

心之上。心之上。心之上。（（（      ）））      



101010．喷灌系统中，中压喷头流量、射程和喷灌强度适中，适用于蔬菜、温室、苗圃等喷灌。．喷灌系统中，中压喷头流量、射程和喷灌强度适中，适用于蔬菜、温室、苗圃等喷灌。．喷灌系统中，中压喷头流量、射程和喷灌强度适中，适用于蔬菜、温室、苗圃等喷灌。（（（      ）））   

五．判断正误。五．判断正误。五．判断正误。（每个（每个（每个 111分，共分，共分，共 101010 分）分）分）      
ⅩⅩⅩ   ⅩⅩⅩ   √√√   √√√   ⅩⅩⅩ   √√√   ⅩⅩⅩ   √√√   ⅩⅩⅩ   ⅩⅩⅩ   

六．简答题。六．简答题。六．简答题。(((每小题每小题每小题 444分，共分，共分，共 202020 分分分)  )  )  
111．窝眼轮式排种器的构造及工作原理。．窝眼轮式排种器的构造及工作原理。．窝眼轮式排种器的构造及工作原理。   

构造：窝眼轮、刮种器等。工作原理：充种、刮种、投种。适用穴播。构造：窝眼轮、刮种器等。工作原理：充种、刮种、投种。适用穴播。构造：窝眼轮、刮种器等。工作原理：充种、刮种、投种。适用穴播。   

222．弥雾机的构造和工作过程。．弥雾机的构造和工作过程。．弥雾机的构造和工作过程。      
构造：风机、药箱、输液管等。工作过程：风机的两个路线，输液管的位置，吸液、排液、雾化。构造：风机、药箱、输液管等。工作过程：风机的两个路线，输液管的位置，吸液、排液、雾化。构造：风机、药箱、输液管等。工作过程：风机的两个路线，输液管的位置，吸液、排液、雾化。   

333．偏心拨禾轮的构造及工作过程。．偏心拨禾轮的构造及工作过程。．偏心拨禾轮的构造及工作过程。   

构造：主辐条、副辐条、辐盘、偏心吊杆、调节杆等。构造：主辐条、副辐条、辐盘、偏心吊杆、调节杆等。构造：主辐条、副辐条、辐盘、偏心吊杆、调节杆等。   工作原理：主要说明偏心四杆机构的工作原理。工作原理：主要说明偏心四杆机构的工作原理。工作原理：主要说明偏心四杆机构的工作原理。   

444．扶禾器的构造、特点及工作过程．扶禾器的构造、特点及工作过程．扶禾器的构造、特点及工作过程   

每个循环中的三个过程：扶禾、伸齿搂禾、缩齿空行程。每个循环中的三个过程：扶禾、伸齿搂禾、缩齿空行程。每个循环中的三个过程：扶禾、伸齿搂禾、缩齿空行程。   

555．离心泵的构造及工作过程。．离心泵的构造及工作过程。．离心泵的构造及工作过程。   

离心泵的构造：离心泵的构造：离心泵的构造：泵体、泵体、泵体、叶轮、叶轮、叶轮、泵轴、泵轴、泵轴、密封装置、密封装置、密封装置、托架、托架、托架、皮带轮或联轴器等。皮带轮或联轴器等。皮带轮或联轴器等。   工作过程：工作过程：工作过程：压水过程、压水过程、压水过程、吸水过程。吸水过程。吸水过程。   
   七。问答题（每小题七。问答题（每小题七。问答题（每小题 555分，共分，共分，共 151515 分。分。分。）））      
111．绘图描述铧式犁翻垡过程，并推导耕翻时的宽深比临界值。．绘图描述铧式犁翻垡过程，并推导耕翻时的宽深比临界值。．绘图描述铧式犁翻垡过程，并推导耕翻时的宽深比临界值。      
图略。三个位置。图略。三个位置。图略。三个位置。K=1.27. K=1.27. K=1.27. 

222．绘图表示轴流式脱粒装置导向板的配置原则。．绘图表示轴流式脱粒装置导向板的配置原则。．绘图表示轴流式脱粒装置导向板的配置原则。      
图略图略图略...三个原则三个原则三个原则:::入口、出口、相邻导向板。入口、出口、相邻导向板。入口、出口、相邻导向板。      
333．说明滴灌系统的组成及各部分的功用。．说明滴灌系统的组成及各部分的功用。．说明滴灌系统的组成及各部分的功用。   

水源，首部枢纽，管路，滴头。水源，首部枢纽，管路，滴头。水源，首部枢纽，管路，滴头。   

一、填空题一、填空题一、填空题   

111．作业机在升降过程中的上下运动和在工作过程中的横向运动都应符合作业机的要求，为此，悬挂机构应．作业机在升降过程中的上下运动和在工作过程中的横向运动都应符合作业机的要求，为此，悬挂机构应．作业机在升降过程中的上下运动和在工作过程中的横向运动都应符合作业机的要求，为此，悬挂机构应

使作业机使作业机使作业机      在纵垂面和水平面的瞬时回转中心都位于作业机的前方在纵垂面和水平面的瞬时回转中心都位于作业机的前方在纵垂面和水平面的瞬时回转中心都位于作业机的前方   。。。      
222．铧式犁一般由．铧式犁一般由．铧式犁一般由      犁体犁体犁体   ，，，   犁架犁架犁架   ，，，   调节机构牵引装置或挂接装置调节机构牵引装置或挂接装置调节机构牵引装置或挂接装置   等几个主要部分构成。等几个主要部分构成。等几个主要部分构成。      
333．圆盘耙的距离与．圆盘耙的距离与．圆盘耙的距离与   圆盘耙直径圆盘耙直径圆盘耙直径      、、、   沟底不平度沟底不平度沟底不平度   、、、   圆盘耙的偏角圆盘耙的偏角圆盘耙的偏角      有关。工作时为使沟底平坦且不致发生拥有关。工作时为使沟底平坦且不致发生拥有关。工作时为使沟底平坦且不致发生拥

土现象，常将耙片配置成土现象，常将耙片配置成土现象，常将耙片配置成   前后交错前后交错前后交错      。。。      
444．播种机排量的稳定性指排种器排种量的稳定程度，该指标亦用来评价．播种机排量的稳定性指排种器排种量的稳定程度，该指标亦用来评价．播种机排量的稳定性指排种器排种量的稳定程度，该指标亦用来评价   条播机亩量条播机亩量条播机亩量   的稳定性。的稳定性。的稳定性。      
555．播种机的开沟器的作用是．播种机的开沟器的作用是．播种机的开沟器的作用是   开沟开沟开沟   、、、   导种导种导种   、、、   覆土覆土覆土   。开沟器分为。开沟器分为。开沟器分为   滚动式滚动式滚动式   和移动式和移动式和移动式   两大类。两大类。两大类。      
666．喷雾机上使用的液泵有．喷雾机上使用的液泵有．喷雾机上使用的液泵有      容积泵、容积泵、容积泵、   离心泵离心泵离心泵   和射流泵等。和射流泵等。和射流泵等。   射流泵射流泵射流泵      在喷雾机上常用作混药器的加液器。在喷雾机上常用作混药器的加液器。在喷雾机上常用作混药器的加液器。         
 7 7 7．我国采用的机械化收获方法有．我国采用的机械化收获方法有．我国采用的机械化收获方法有      分段收获法分段收获法分段收获法      、、、      联合收获法联合收获法联合收获法      、、、      两段联合收获收获法两段联合收获收获法两段联合收获收获法      。目前河北省广大。目前河北省广大。目前河北省广大

农村常用的小麦收获方法是农村常用的小麦收获方法是农村常用的小麦收获方法是      联合收获法联合收获法联合收获法      。。。   

888．在茎秆的切割中，．在茎秆的切割中，．在茎秆的切割中，   削切削切削切      方向的切割阻力最低，功率消耗也最少。方向的切割阻力最低，功率消耗也最少。方向的切割阻力最低，功率消耗也最少。      
999．双带卧式割台中，禾秆的放铺角可看作是三个转角的合成，三个转角分别是．双带卧式割台中，禾秆的放铺角可看作是三个转角的合成，三个转角分别是．双带卧式割台中，禾秆的放铺角可看作是三个转角的合成，三个转角分别是   台上转角台上转角台上转角   、、、   拖带转角拖带转角拖带转角   和和和   抛抛抛

落转角落转角落转角   。。。      
101010．脱粒装置中，一般入口间隙要．脱粒装置中，一般入口间隙要．脱粒装置中，一般入口间隙要   大于大于大于      出口间隙。出口间隙。出口间隙。      
111111．逐稿器的常用类型有．逐稿器的常用类型有．逐稿器的常用类型有   平台式平台式平台式      、、、   键式键式键式      和和和   转轮式转轮式转轮式      三种。三种。三种。      
二．解释下列参数、概念或指标（每小题二．解释下列参数、概念或指标（每小题二．解释下列参数、概念或指标（每小题 222分，共分，共分，共 101010 分）分）分）      
111．犁的牵引阻力．犁的牵引阻力．犁的牵引阻力   ：土壤作用在犁上的总阻力沿前进方向的水平分力。：土壤作用在犁上的总阻力沿前进方向的水平分力。：土壤作用在犁上的总阻力沿前进方向的水平分力。   

2.2.2.各行排量一致性各行排量一致性各行排量一致性   ：同一台播种机上各个排种器在相同条件下排种量的一致程度。：同一台播种机上各个排种器在相同条件下排种量的一致程度。：同一台播种机上各个排种器在相同条件下排种量的一致程度。   
3.3.3.药液的雾化装置药液的雾化装置药液的雾化装置   ：将液体或固体药剂变成雾状或烟状喷射出去的装置。：将液体或固体药剂变成雾状或烟状喷射出去的装置。：将液体或固体药剂变成雾状或烟状喷射出去的装置。   

444．扶禾速比．扶禾速比．扶禾速比   ：扶禾器链条的速度与机器前进速度之比。：扶禾器链条的速度与机器前进速度之比。：扶禾器链条的速度与机器前进速度之比。   

555．．．悬挂式联合收获机：悬挂式联合收获机：悬挂式联合收获机：将联合收获机悬挂在拖拉机上，将联合收获机悬挂在拖拉机上，将联合收获机悬挂在拖拉机上，割台位于拖拉机的前方，割台位于拖拉机的前方，割台位于拖拉机的前方，脱粒机位于拖拉机的后方，脱粒机位于拖拉机的后方，脱粒机位于拖拉机的后方，

中间输送装置在一侧。中间输送装置在一侧。中间输送装置在一侧。   

三．单项选择题（每小题三．单项选择题（每小题三．单项选择题（每小题 111分，共分，共分，共 101010 分）分）分）      

1. 1. 1. 悬挂式作业机工作时，悬挂机构处于悬挂式作业机工作时，悬挂机构处于悬挂式作业机工作时，悬挂机构处于                  状态时，作业机的位置及其耕深由液压系统控制。状态时，作业机的位置及其耕深由液压系统控制。状态时，作业机的位置及其耕深由液压系统控制。      



A  A  A  浮动浮动浮动   B     B     B  力调节力调节力调节  C    C    C  高度调节高度调节高度调节  D    D    D  位调节位调节位调节      

222．铧式犁在工作时，．铧式犁在工作时，．铧式犁在工作时，                     紧靠沟墙，借以平衡犁在翻土时产生的侧向力，使犁保持稳定并沿沟墙直线前紧靠沟墙，借以平衡犁在翻土时产生的侧向力，使犁保持稳定并沿沟墙直线前紧靠沟墙，借以平衡犁在翻土时产生的侧向力，使犁保持稳定并沿沟墙直线前

进。进。进。 A   A   A  犁侧板犁侧板犁侧板  B    B    B  犁踵犁踵犁踵  C    C    C  尾轮尾轮尾轮   D     D     D  犁壁犁壁犁壁      
333．圆盘耙的．圆盘耙的．圆盘耙的               影响耕深，当该角较大时，耕深较大。影响耕深，当该角较大时，耕深较大。影响耕深，当该角较大时，耕深较大。 A   A   A  刃角刃角刃角  B    B    B  倾角倾角倾角   C     C     C  隙角隙角隙角   D     D     D  偏角。偏角。偏角。   

 4 4 4．可用于作物的条播的排种器有．可用于作物的条播的排种器有．可用于作物的条播的排种器有               。。。      
A  A  A  外槽轮式外槽轮式外槽轮式   B     B     B  型孔轮式型孔轮式型孔轮式   C     C     C  水平型孔盘式水平型孔盘式水平型孔盘式   D     D     D  气吸式。气吸式。气吸式。   

 5 5 5．利用风机的气流作用辅助进行药剂喷洒的机械有．利用风机的气流作用辅助进行药剂喷洒的机械有．利用风机的气流作用辅助进行药剂喷洒的机械有                           。。。      
A  A  A  背负式手动喷雾器背负式手动喷雾器背负式手动喷雾器  B   B   B 机动式担架喷雾机机动式担架喷雾机机动式担架喷雾机   C     C     C  离心式电动超低量喷雾机离心式电动超低量喷雾机离心式电动超低量喷雾机   D     D     D  弥雾机。弥雾机。弥雾机。      
666．无支承切割细茎秆时，切割器速度的范围是．无支承切割细茎秆时，切割器速度的范围是．无支承切割细茎秆时，切割器速度的范围是                           。。。      
A  1-2m/s  B 6-10m/s  C  30-40m/s   D  0.8-1m/sA  1-2m/s  B 6-10m/s  C  30-40m/s   D  0.8-1m/sA  1-2m/s  B 6-10m/s  C  30-40m/s   D  0.8-1m/s。。。   

 7 7 7．纹杆式脱粒装置主要靠．纹杆式脱粒装置主要靠．纹杆式脱粒装置主要靠                        原理进行脱粒。原理进行脱粒。原理进行脱粒。 A   A   A  打击打击打击  B    B    B  梳刷梳刷梳刷  C    C    C  揉搓揉搓揉搓   D     D     D  碾压。碾压。碾压。      
888．联合收获机割台上的螺旋伸缩扒齿转到割台后方或后上方时，扒齿在螺旋筒外应．联合收获机割台上的螺旋伸缩扒齿转到割台后方或后上方时，扒齿在螺旋筒外应．联合收获机割台上的螺旋伸缩扒齿转到割台后方或后上方时，扒齿在螺旋筒外应 留有留有留有     mm     mm     mm余余余

量。量。量。 A  5   B  10   C  40-50   D  20-30 A  5   B  10   C  40-50   D  20-30 A  5   B  10   C  40-50   D  20-30。。。      
999．在下列灌溉方法中，水的利用率最高的是．在下列灌溉方法中，水的利用率最高的是．在下列灌溉方法中，水的利用率最高的是                     。。。      
A  A  A  地面灌溉地面灌溉地面灌溉   B     B     B  低压管道灌溉低压管道灌溉低压管道灌溉   C     C     C  滴灌滴灌滴灌   D     D     D  喷灌。喷灌。喷灌。      
101010．收割机的输送带的最低极限速度为．收割机的输送带的最低极限速度为．收割机的输送带的最低极限速度为                     。。。      
A Vmin> A Vmin> A Vmin> （（（rgrgrg）））1/2  B  Vmin1/2  B  Vmin1/2  B  Vmin≤≤≤   （（（rgrgrg）））1/2   C  Vmin1/2   C  Vmin1/2   C  Vmin≥≥≥   （（（rgrgrg）））1/2  D  Vmin1/2  D  Vmin1/2  D  Vmin≥≥≥   （（（rgcosrgcosrgcosααα ）））1/21/21/2。。。      
答案：答案：答案：BADADCCBCC  BADADCCBCC  BADADCCBCC  
四．多项选择题（每小题四．多项选择题（每小题四．多项选择题（每小题 222分，共分，共分，共 202020 分）分）分）      
111．减少犁的牵引阻力的途径有．减少犁的牵引阻力的途径有．减少犁的牵引阻力的途径有                                       。。。 A   A   A  增加摩擦力增加摩擦力增加摩擦力   B     B     B  设计良好的犁体曲面设计良好的犁体曲面设计良好的犁体曲面            
C  C  C  保证犁与机组的正确挂接保证犁与机组的正确挂接保证犁与机组的正确挂接   D     D     D  保持铧尖和铧刃锐利。保持铧尖和铧刃锐利。保持铧尖和铧刃锐利。      
222．欲增大双圆盘式开沟器的开沟宽度，可．欲增大双圆盘式开沟器的开沟宽度，可．欲增大双圆盘式开沟器的开沟宽度，可                           。。。      
A  A  A  增加圆盘直径增加圆盘直径增加圆盘直径   B     B     B  增加双圆盘的夹角增加双圆盘的夹角增加双圆盘的夹角   C     C     C  增加弹簧预紧力增加弹簧预紧力增加弹簧预紧力   D     D     D  增加双圆盘自重。增加双圆盘自重。增加双圆盘自重。      

333．关于往复式切割器中定刀与动刀的描述，正确的是．关于往复式切割器中定刀与动刀的描述，正确的是．关于往复式切割器中定刀与动刀的描述，正确的是                                       。。。      
A  A  A  动刀刃的形状有光刃和齿刃两种。动刀刃的形状有光刃和齿刃两种。动刀刃的形状有光刃和齿刃两种。  B  B  B牧草收割机上动刀常常为齿刃。牧草收割机上动刀常常为齿刃。牧草收割机上动刀常常为齿刃。      
 C   C   C  定刀一般为齿刃定刀一般为齿刃定刀一般为齿刃   D     D     D  定刀刃的形状有光刃和齿刃两种。定刀刃的形状有光刃和齿刃两种。定刀刃的形状有光刃和齿刃两种。      
444．关于切割器割刀速度的说法，正确的是．关于切割器割刀速度的说法，正确的是．关于切割器割刀速度的说法，正确的是                                 。。。   

A  A  A  割刀作匀速运动割刀作匀速运动割刀作匀速运动   B     B     B  割刀速度常用平均速度来表示割刀速度常用平均速度来表示割刀速度常用平均速度来表示      
C  C  C  割刀的速度与加速度是随时变化的，在行程的死点位置，速度与加速度均为割刀的速度与加速度是随时变化的，在行程的死点位置，速度与加速度均为割刀的速度与加速度是随时变化的，在行程的死点位置，速度与加速度均为 0  0  0  
D  D  D  割刀速度越大，越易切断作物。割刀速度越大，越易切断作物。割刀速度越大，越易切断作物。      
555．拨禾轮在工作过程中，应满足的条件是．拨禾轮在工作过程中，应满足的条件是．拨禾轮在工作过程中，应满足的条件是                                             。。。      
A  A  A  拨禾速比拨禾速比拨禾速比λλλ >1   B >1   B >1   B 拨板插入作物时，垂直分速度为拨板插入作物时，垂直分速度为拨板插入作物时，垂直分速度为 000。。。      
 C   C   C  拨板转至竖直状态时，作用在被割取禾秆的重心稍上方拨板转至竖直状态时，作用在被割取禾秆的重心稍上方拨板转至竖直状态时，作用在被割取禾秆的重心稍上方 D   D   D  拨禾轮压板的运动轨迹为绕扣线。拨禾轮压板的运动轨迹为绕扣线。拨禾轮压板的运动轨迹为绕扣线。      
666．钉齿式脱粒滚筒．钉齿式脱粒滚筒．钉齿式脱粒滚筒                           。。。      

A  A  A  常用于轴流式脱粒装置常用于轴流式脱粒装置常用于轴流式脱粒装置  B   B   B 常用于切流式脱粒装置常用于切流式脱粒装置常用于切流式脱粒装置         
 C   C   C  既可用于轴流，又可用于切流式脱粒装置。既可用于轴流，又可用于切流式脱粒装置。既可用于轴流，又可用于切流式脱粒装置。   D     D     D  钉齿常按螺旋线排列。钉齿常按螺旋线排列。钉齿常按螺旋线排列。      
777．关于双滚筒脱粒装置，正确的描述是．关于双滚筒脱粒装置，正确的描述是．关于双滚筒脱粒装置，正确的描述是                                       
A  A  A  通常第一滚筒为纹杆滚筒。通常第一滚筒为纹杆滚筒。通常第一滚筒为纹杆滚筒。  B    B    B  双滚筒脱粒装置对不同作物有较强的适应性双滚筒脱粒装置对不同作物有较强的适应性双滚筒脱粒装置对不同作物有较强的适应性         
C  C  C  双滚筒脱粒装置功率消耗较大双滚筒脱粒装置功率消耗较大双滚筒脱粒装置功率消耗较大  D    D    D  第二滚筒常为纹杆式。第二滚筒常为纹杆式。第二滚筒常为纹杆式。      
888．轴流式脱粒装置．轴流式脱粒装置．轴流式脱粒装置                                    。。。      
A  A  A  脱粒时间较短脱粒时间较短脱粒时间较短  B    B    B  可以省去分离机构可以省去分离机构可以省去分离机构  C    C    C  凹板包角较小凹板包角较小凹板包角较小            
D  D  D  茎时破碎严重，加大了清选装置的负荷。茎时破碎严重，加大了清选装置的负荷。茎时破碎严重，加大了清选装置的负荷。      
999．谷物联合收获机上克服死区的措施有．谷物联合收获机上克服死区的措施有．谷物联合收获机上克服死区的措施有                                          。。。      
A  A  A  割刀前方安装锯齿形输送齿条。割刀前方安装锯齿形输送齿条。割刀前方安装锯齿形输送齿条。   B     B     B  采用仿形拨禾器。采用仿形拨禾器。采用仿形拨禾器。         
 C   C   C  将割台后方的台面凹进去，来减小死区。将割台后方的台面凹进去，来减小死区。将割台后方的台面凹进去，来减小死区。   D    D    D 将割刀做成前后可调的。将割刀做成前后可调的。将割刀做成前后可调的。      

101010．下面关于水泵参数的描述，正确的是．下面关于水泵参数的描述，正确的是．下面关于水泵参数的描述，正确的是                                    。。。      



AAA．泵的流量与转速成正比。．泵的流量与转速成正比。．泵的流量与转速成正比。  B  B  B。。。   泵的扬程与转速的平方成正比。泵的扬程与转速的平方成正比。泵的扬程与转速的平方成正比。         

CCC。泵的轴功率与转速的立方成正比。。泵的轴功率与转速的立方成正比。。泵的轴功率与转速的立方成正比。  D  D  D．泵的转速指带动泵的电机轴每分钟的转数，单位是转．泵的转速指带动泵的电机轴每分钟的转数，单位是转．泵的转速指带动泵的电机轴每分钟的转数，单位是转///分。分。分。      
答案：答案：答案：   BCD  BCD  BCD        AB AD BD AD CD BC BC BD ABC  AB AD BD AD CD BC BC BD ABC  AB AD BD AD CD BC BC BD ABC  
五．判断正误。五．判断正误。五．判断正误。（每小题（每小题（每小题 111分，共分，共分，共 101010 分）分）分）      
111．六分力测定法用于测定整个犁曲面上总的受力情况。．六分力测定法用于测定整个犁曲面上总的受力情况。．六分力测定法用于测定整个犁曲面上总的受力情况。（（（      ）））      
222．芯铧式开沟器主要用于东北地区。．芯铧式开沟器主要用于东北地区。．芯铧式开沟器主要用于东北地区。（（（      ）））      

333．压力式喷头的工作条件是系统中必须有泵。．压力式喷头的工作条件是系统中必须有泵。．压力式喷头的工作条件是系统中必须有泵。（（（      ）））      444．扶禾器多用于半喂入式立式水稻联合收获机上。．扶禾器多用于半喂入式立式水稻联合收获机上。．扶禾器多用于半喂入式立式水稻联合收获机上。（（（      ）））      
555．在弓齿式脱粒装置中，滚筒上的弓齿有几种形式。．在弓齿式脱粒装置中，滚筒上的弓齿有几种形式。．在弓齿式脱粒装置中，滚筒上的弓齿有几种形式。（（（      ）））      
666．分离机构仅存在于切流型脱粒机或切流型联合收获机上。．分离机构仅存在于切流型脱粒机或切流型联合收获机上。．分离机构仅存在于切流型脱粒机或切流型联合收获机上。（（（      ）））      
777．割前脱粒联合收获机目前技术较为成熟。．割前脱粒联合收获机目前技术较为成熟。．割前脱粒联合收获机目前技术较为成熟。（（（      ）））      
888．联合收获机割台螺旋中心到护刃器梁的距离过大时，比较适合长茎秆作物收获。．联合收获机割台螺旋中心到护刃器梁的距离过大时，比较适合长茎秆作物收获。．联合收获机割台螺旋中心到护刃器梁的距离过大时，比较适合长茎秆作物收获。（（（      ）））      

999．全喂入联合收获机的中间输送装置中，为使谷物顺利喂入滚筒，倾斜输送器底板的延长线应位于滚筒中．全喂入联合收获机的中间输送装置中，为使谷物顺利喂入滚筒，倾斜输送器底板的延长线应位于滚筒中．全喂入联合收获机的中间输送装置中，为使谷物顺利喂入滚筒，倾斜输送器底板的延长线应位于滚筒中

心之上。心之上。心之上。（（（      ）））      
101010．喷灌系统中，低压喷头流量小、射程近、喷灌强度较低，适用于蔬菜、温室、苗圃等喷灌。．喷灌系统中，低压喷头流量小、射程近、喷灌强度较低，适用于蔬菜、温室、苗圃等喷灌。．喷灌系统中，低压喷头流量小、射程近、喷灌强度较低，适用于蔬菜、温室、苗圃等喷灌。（（（      ）））   

答案：√答案：√答案：√   √√√   ⅩⅩⅩ   √√√   √√√   √√√   ⅩⅩⅩ   √√√   ⅩⅩⅩ   √√√      
六．简答题。六．简答题。六．简答题。(((每小题每小题每小题 444分，共分，共分，共 202020 分分分) ) ) 

 1 1 1．说明旋耕机的优缺点。．说明旋耕机的优缺点。．说明旋耕机的优缺点。   
（（（111）碎土能力强。）碎土能力强。）碎土能力强。（（（222）刀片旋转产生向前的推力，防陷能力强。）刀片旋转产生向前的推力，防陷能力强。）刀片旋转产生向前的推力，防陷能力强。（（（333）土肥掺各好。）土肥掺各好。）土肥掺各好。（（（444）功耗大，覆盖差，）功耗大，覆盖差，）功耗大，覆盖差，

耕深浅。耕深浅。耕深浅。   

 2 2 2．气吸式排种器的构造及工作原理。．气吸式排种器的构造及工作原理。．气吸式排种器的构造及工作原理。      
风机，排种盘，刮种板等。工作原理：利用空气真空度产生的吸力从种子箱中将种子吸附在排种盘上，当种风机，排种盘，刮种板等。工作原理：利用空气真空度产生的吸力从种子箱中将种子吸附在排种盘上，当种风机，排种盘，刮种板等。工作原理：利用空气真空度产生的吸力从种子箱中将种子吸附在排种盘上，当种

子到达排种口时，吸力中断，种子落入种沟。子到达排种口时，吸力中断，种子落入种沟。子到达排种口时，吸力中断，种子落入种沟。      

333．简述双轴四键式逐稿器的工作原理。．简述双轴四键式逐稿器的工作原理。．简述双轴四键式逐稿器的工作原理。      
键与曲柄形成平行四连杆机构，键与曲柄形成平行四连杆机构，键与曲柄形成平行四连杆机构，键面各点作与曲拐相同的圆周运动。键面各点作与曲拐相同的圆周运动。键面各点作与曲拐相同的圆周运动。键上下抖动，键上下抖动，键上下抖动，茎秆被抛送，茎秆被抛送，茎秆被抛送，分离出种子。分离出种子。分离出种子。   

444．偏心拨禾轮的构造及工作过程。．偏心拨禾轮的构造及工作过程。．偏心拨禾轮的构造及工作过程。      
构造：主辐条、副辐条、辐盘、偏心吊杆、调节杆等。构造：主辐条、副辐条、辐盘、偏心吊杆、调节杆等。构造：主辐条、副辐条、辐盘、偏心吊杆、调节杆等。   工作原理：主要说明偏心四杆机构的工作原理。工作原理：主要说明偏心四杆机构的工作原理。工作原理：主要说明偏心四杆机构的工作原理。   

555．旋转式喷头的构造及工作过程。．旋转式喷头的构造及工作过程。．旋转式喷头的构造及工作过程。      
构造：喷嘴、喷管、弯头、空心轴、轴套、旋转机构、扇形机构等组成。构造：喷嘴、喷管、弯头、空心轴、轴套、旋转机构、扇形机构等组成。构造：喷嘴、喷管、弯头、空心轴、轴套、旋转机构、扇形机构等组成。      
工作过程：压力水通过喷管和喷嘴形成一股集中的水舌射出，在水舌内部的涡流、空气阻力和粉碎机构（粉工作过程：压力水通过喷管和喷嘴形成一股集中的水舌射出，在水舌内部的涡流、空气阻力和粉碎机构（粉工作过程：压力水通过喷管和喷嘴形成一股集中的水舌射出，在水舌内部的涡流、空气阻力和粉碎机构（粉

碎螺钉、粉碎片和叶轮）的作用下，水舌被击成细小的水滴。同时转动机构推动喷头缓慢旋转，使水滴均匀碎螺钉、粉碎片和叶轮）的作用下，水舌被击成细小的水滴。同时转动机构推动喷头缓慢旋转，使水滴均匀碎螺钉、粉碎片和叶轮）的作用下，水舌被击成细小的水滴。同时转动机构推动喷头缓慢旋转，使水滴均匀

地喷洒在喷头的四周，形成一个半径等于喷头射程的圆形或扇形喷洒面积。地喷洒在喷头的四周，形成一个半径等于喷头射程的圆形或扇形喷洒面积。地喷洒在喷头的四周，形成一个半径等于喷头射程的圆形或扇形喷洒面积。   

111．悬挂机构应具备哪些功能？绘图说明三点式标准悬挂机构的工作原理。．悬挂机构应具备哪些功能？绘图说明三点式标准悬挂机构的工作原理。．悬挂机构应具备哪些功能？绘图说明三点式标准悬挂机构的工作原理。（（（777分）分）分）   

功能及原理：功能及原理：功能及原理：（图略）升降机构：（图略）升降机构：（图略）升降机构：AEFMAEFMAEFM；液压控制。纵向调节机构：；液压控制。纵向调节机构：；液压控制。纵向调节机构：CDCDCD；伸长或缩短。；伸长或缩短。；伸长或缩短。横向调平机构：横向调平机构：横向调平机构：EFEFEF；；；

对称安装。对称安装。对称安装。   
 2 2 2．绘出普通Ⅰ型切割器的切割速度图，并评价该型切割器的切割性能。．绘出普通Ⅰ型切割器的切割速度图，并评价该型切割器的切割性能。．绘出普通Ⅰ型切割器的切割速度图，并评价该型切割器的切割性能。（（（888分）分）分）   

图略。评价：割刀速度利用较好，切割性能较强。图略。评价：割刀速度利用较好，切割性能较强。图略。评价：割刀速度利用较好，切割性能较强。   

   

   

一、土壤耕作动力学一、土壤耕作动力学一、土壤耕作动力学      
111、土壤耕耘部件表面发生粘附的原因是什么？有何危害？如何避免？、土壤耕耘部件表面发生粘附的原因是什么？有何危害？如何避免？、土壤耕耘部件表面发生粘附的原因是什么？有何危害？如何避免？      
222、耕耘机械对土壤施力使之松碎有那几种方式？试述其应用条件，并从能量消耗方面评述、耕耘机械对土壤施力使之松碎有那几种方式？试述其应用条件，并从能量消耗方面评述、耕耘机械对土壤施力使之松碎有那几种方式？试述其应用条件，并从能量消耗方面评述   

各种方式的利弊？各种方式的利弊？各种方式的利弊？      
二、农业机械的轮子二、农业机械的轮子二、农业机械的轮子      
111、农业机械的分类和编号规则。、农业机械的分类和编号规则。、农业机械的分类和编号规则。      

222、论述从动论的滚动、滑移、滚动兼滑移的受力条件。如何减少从动轮的滑移？、论述从动论的滚动、滑移、滚动兼滑移的受力条件。如何减少从动轮的滑移？、论述从动论的滚动、滑移、滚动兼滑移的受力条件。如何减少从动轮的滑移？      



333、试就刚性轮推导出：下陷量与载荷之间的关系式，滚动阻力与下陷量之间的关系式，滚、试就刚性轮推导出：下陷量与载荷之间的关系式，滚动阻力与下陷量之间的关系式，滚、试就刚性轮推导出：下陷量与载荷之间的关系式，滚动阻力与下陷量之间的关系式，滚   

动阻力与轮子载荷之间的关系式，并根据推导出的关系式轮数减少滚动阻力的途径。动阻力与轮子载荷之间的关系式，并根据推导出的关系式轮数减少滚动阻力的途径。动阻力与轮子载荷之间的关系式，并根据推导出的关系式轮数减少滚动阻力的途径。 4 4 4、用气胎轮阻力共识、用气胎轮阻力共识、用气胎轮阻力共识

来分析为什么不同的地面条件药用不同的气压？来分析为什么不同的地面条件药用不同的气压？来分析为什么不同的地面条件药用不同的气压？ 5 5 5、如何用作图法求解农具的跟踪轨迹。、如何用作图法求解农具的跟踪轨迹。、如何用作图法求解农具的跟踪轨迹。      
666、论述土壤过分压实的恶果与减少压实的途径。、论述土壤过分压实的恶果与减少压实的途径。、论述土壤过分压实的恶果与减少压实的途径。      
777、从轮子的受力情况及运动条件分析畜力收割机（或播种机）的轮子在什么情况下会产生滑移现象？这种、从轮子的受力情况及运动条件分析畜力收割机（或播种机）的轮子在什么情况下会产生滑移现象？这种、从轮子的受力情况及运动条件分析畜力收割机（或播种机）的轮子在什么情况下会产生滑移现象？这种

现象对切割器（或排种器）的工作有何影响？如何防止？现象对切割器（或排种器）的工作有何影响？如何防止？现象对切割器（或排种器）的工作有何影响？如何防止？      

888、在田间作业条件下，当轮子的外形尺寸和载荷都想同时，试分析比较气胎轮和刚性轮的滚动阻力？、在田间作业条件下，当轮子的外形尺寸和载荷都想同时，试分析比较气胎轮和刚性轮的滚动阻力？、在田间作业条件下，当轮子的外形尺寸和载荷都想同时，试分析比较气胎轮和刚性轮的滚动阻力？      
999、某犁耕机耕地作业时，设已知拖拉机重量、某犁耕机耕地作业时，设已知拖拉机重量、某犁耕机耕地作业时，设已知拖拉机重量 GT=2GT=2GT=2 吨，牵引阻力吨，牵引阻力吨，牵引阻力 F=500NF=500NF=500N，仰角，仰角，仰角ααα =150 =150 =150 
，拖拉机前后气胎轮在割后茬地上的滚动阻力系数，拖拉机前后气胎轮在割后茬地上的滚动阻力系数，拖拉机前后气胎轮在割后茬地上的滚动阻力系数 fk=0.1fk=0.1fk=0.1，试计算拖拉机的全部行进阻力，试计算拖拉机的全部行进阻力，试计算拖拉机的全部行进阻力 R?  R?  R?  
三、铧式犁三、铧式犁三、铧式犁      
111、简单楔子和复合楔子的特点？复合楔子各个角度的名称？在哪个平面内反映实形？、简单楔子和复合楔子的特点？复合楔子各个角度的名称？在哪个平面内反映实形？、简单楔子和复合楔子的特点？复合楔子各个角度的名称？在哪个平面内反映实形？393939 简述三缸活塞泵的简述三缸活塞泵的简述三缸活塞泵的

工作过程。工作过程。工作过程。      

2 2 2 、理想土垡翻转时的几点假设和结果各是什么？、理想土垡翻转时的几点假设和结果各是什么？、理想土垡翻转时的几点假设和结果各是什么？ 3  3  3 、土垡翻转时的稳定条件是什么？如何得出？、土垡翻转时的稳定条件是什么？如何得出？、土垡翻转时的稳定条件是什么？如何得出？ 4  4  4 、导曲、导曲、导曲

线参数有哪些？其数值大小对犁体曲面的工作性能有何影响？导曲线位置不同对犁体曲面的形状和工作性线参数有哪些？其数值大小对犁体曲面的工作性能有何影响？导曲线位置不同对犁体曲面的形状和工作性线参数有哪些？其数值大小对犁体曲面的工作性能有何影响？导曲线位置不同对犁体曲面的形状和工作性

能有何影响？能有何影响？能有何影响？      
5 5 5 、犁体的水平间隙和垂直间隙及各间隙有何作用。、犁体的水平间隙和垂直间隙及各间隙有何作用。、犁体的水平间隙和垂直间隙及各间隙有何作用。   

三、铧式犁三、铧式犁三、铧式犁      

111、简单楔子和复合楔子的特点？复合楔子各个角度的名称？在哪个平面内反映实形？、简单楔子和复合楔子的特点？复合楔子各个角度的名称？在哪个平面内反映实形？、简单楔子和复合楔子的特点？复合楔子各个角度的名称？在哪个平面内反映实形？393939 简述三缸活塞泵的简述三缸活塞泵的简述三缸活塞泵的
工作过程。工作过程。工作过程。      
2 2 2 、理想土垡翻转时的几点假设和结果各是什么？、理想土垡翻转时的几点假设和结果各是什么？、理想土垡翻转时的几点假设和结果各是什么？ 3  3  3 、土垡翻转时的稳定条件是什么？如何得出？、土垡翻转时的稳定条件是什么？如何得出？、土垡翻转时的稳定条件是什么？如何得出？ 4  4  4 、导曲、导曲、导曲

线参数有哪些？其数值大小对犁体曲面的工作性能有何影响？导曲线位置不同对犁体曲面的形状和工作性线参数有哪些？其数值大小对犁体曲面的工作性能有何影响？导曲线位置不同对犁体曲面的形状和工作性线参数有哪些？其数值大小对犁体曲面的工作性能有何影响？导曲线位置不同对犁体曲面的形状和工作性

能有何影响？能有何影响？能有何影响？      
5 5 5 、犁体的水平间隙和垂直间隙及各间隙有何作用。、犁体的水平间隙和垂直间隙及各间隙有何作用。、犁体的水平间隙和垂直间隙及各间隙有何作用。 6  6  6 、研究犁体外载的目的及表示方法？、研究犁体外载的目的及表示方法？、研究犁体外载的目的及表示方法？      

7 7 7 、牵引阻力的计算方法和减小牵引阻力的途径。、牵引阻力的计算方法和减小牵引阻力的途径。、牵引阻力的计算方法和减小牵引阻力的途径。      
8 8 8 、犁体间距有几种表示方法。确定犁体间距的原则是什么？、犁体间距有几种表示方法。确定犁体间距的原则是什么？、犁体间距有几种表示方法。确定犁体间距的原则是什么？ 9  9  9 、拖拉机轮距的合理计算（绘图）、拖拉机轮距的合理计算（绘图）、拖拉机轮距的合理计算（绘图）。。。      
10 10 10 、纵垂面内悬挂参数（瞬心位置）对犁入土性能、耕深稳定性能、牵引性能和运输通过性能的影响？、纵垂面内悬挂参数（瞬心位置）对犁入土性能、耕深稳定性能、牵引性能和运输通过性能的影响？、纵垂面内悬挂参数（瞬心位置）对犁入土性能、耕深稳定性能、牵引性能和运输通过性能的影响？      
111111、在水平面内如何合理确定悬挂参数？（瞬心位置）、在水平面内如何合理确定悬挂参数？（瞬心位置）、在水平面内如何合理确定悬挂参数？（瞬心位置） 12 12 12、悬挂犁的耕深和耕宽如何调整？、悬挂犁的耕深和耕宽如何调整？、悬挂犁的耕深和耕宽如何调整？      
131313、悬挂机组水平面内的挂接状态有几种？、悬挂机组水平面内的挂接状态有几种？、悬挂机组水平面内的挂接状态有几种？ 14 14 14、悬挂机组的作业深度的调节方式有几种？、悬挂机组的作业深度的调节方式有几种？、悬挂机组的作业深度的调节方式有几种？      
151515、已知作用在犁体铧尖处三个阻力、已知作用在犁体铧尖处三个阻力、已知作用在犁体铧尖处三个阻力 Rx=500kg,Ry=190kg,Rz=110kg,Rx=500kg,Ry=190kg,Rz=110kg,Rx=500kg,Ry=190kg,Rz=110kg,三个力偶三个力偶三个力偶   

Mx=1600kg.cm,My=8640kg.cm,Mz=5760kg.cm,Mx=1600kg.cm,My=8640kg.cm,Mz=5760kg.cm,Mx=1600kg.cm,My=8640kg.cm,Mz=5760kg.cm,求犁体外载在三个坐标平面的分阻力大小、求犁体外载在三个坐标平面的分阻力大小、求犁体外载在三个坐标平面的分阻力大小、方向和与铧尖的距方向和与铧尖的距方向和与铧尖的距

离。离。离。      
161616、用简图表示主犁体的构成部分，注明各个零部件的名称、水平间隙及垂直间隙；并简述各部分的作用，、用简图表示主犁体的构成部分，注明各个零部件的名称、水平间隙及垂直间隙；并简述各部分的作用，、用简图表示主犁体的构成部分，注明各个零部件的名称、水平间隙及垂直间隙；并简述各部分的作用，

和为什么要将犁的工作面分成犁铧与犁壁两部分？和为什么要将犁的工作面分成犁铧与犁壁两部分？和为什么要将犁的工作面分成犁铧与犁壁两部分？      
171717、设圆犁刀与直犁刀的厚度相同，切割深度不相同，同在潮湿粘重土壤上那种犁刀的阻力、设圆犁刀与直犁刀的厚度相同，切割深度不相同，同在潮湿粘重土壤上那种犁刀的阻力、设圆犁刀与直犁刀的厚度相同，切割深度不相同，同在潮湿粘重土壤上那种犁刀的阻力   

大，为什么？直犁刀安装成前倾、铅垂、后倾时那种位置阻力较小，为什么？大，为什么？直犁刀安装成前倾、铅垂、后倾时那种位置阻力较小，为什么？大，为什么？直犁刀安装成前倾、铅垂、后倾时那种位置阻力较小，为什么？      
181818、、、试述高速犁的犁体结构参数与普通犁相比有何主要区别？其目的何在？试述高速犁的犁体结构参数与普通犁相比有何主要区别？其目的何在？试述高速犁的犁体结构参数与普通犁相比有何主要区别？其目的何在？ 19 19 19、、、试举五种按不同原理形成的试举五种按不同原理形成的试举五种按不同原理形成的

犁体曲面设计方法概述其要点。犁体曲面设计方法概述其要点。犁体曲面设计方法概述其要点。 20 20 20、、、怎样做土垡翻转图？铧式犁的耕宽与耕深的比例与犁体的翻垡性能有何怎样做土垡翻转图？铧式犁的耕宽与耕深的比例与犁体的翻垡性能有何怎样做土垡翻转图？铧式犁的耕宽与耕深的比例与犁体的翻垡性能有何

关系？设计时应怎样选择关系？设计时应怎样选择关系？设计时应怎样选择 kkk值？值？值？      
212121、、、用水平元线法设计犁曲面的基本方法和主要步骤有那些？用水平元线法设计犁曲面的基本方法和主要步骤有那些？用水平元线法设计犁曲面的基本方法和主要步骤有那些？ 22 22 22、、、导向曲线的形状和位置对犁体曲面的形状导向曲线的形状和位置对犁体曲面的形状导向曲线的形状和位置对犁体曲面的形状

和性能有合影响？和性能有合影响？和性能有合影响？ 23 23 23、熟地型和半螺旋形犁体曲面的元线角变化规律有何不同？、熟地型和半螺旋形犁体曲面的元线角变化规律有何不同？、熟地型和半螺旋形犁体曲面的元线角变化规律有何不同？      
242424、有一三点悬挂犁机组，在同样土壤条件下分别采用高度调节与力调节进行作业，在纵垂、有一三点悬挂犁机组，在同样土壤条件下分别采用高度调节与力调节进行作业，在纵垂、有一三点悬挂犁机组，在同样土壤条件下分别采用高度调节与力调节进行作业，在纵垂   

面内，悬挂机构杆件的受力情况有何显著不同？在那种情况下合阻力通过纵垂面内悬挂机构的瞬心？面内，悬挂机构杆件的受力情况有何显著不同？在那种情况下合阻力通过纵垂面内悬挂机构的瞬心？面内，悬挂机构杆件的受力情况有何显著不同？在那种情况下合阻力通过纵垂面内悬挂机构的瞬心？      
252525、试比较高度调节和力调节机组耕地时，悬挂犁对拖拉机驱动轮的增重影响。、试比较高度调节和力调节机组耕地时，悬挂犁对拖拉机驱动轮的增重影响。、试比较高度调节和力调节机组耕地时，悬挂犁对拖拉机驱动轮的增重影响。      
262626、已知悬挂犁机组耕作时产生的总阻力、已知悬挂犁机组耕作时产生的总阻力、已知悬挂犁机组耕作时产生的总阻力 Rxy=1080kg,RxzRxy=1080kg,RxzRxy=1080kg,Rxz 对导轮支点对导轮支点对导轮支点 AAA的力臂的力臂的力臂 l=200mm.l=200mm.l=200mm.拖拖拖   

拉机的轴距拉机的轴距拉机的轴距 L=1940mm,L=1940mm,L=1940mm,附着系数附着系数附着系数ααα =0.6=0.6=0.6，问此时拖拉机的牵引力增加了多少？，问此时拖拉机的牵引力增加了多少？，问此时拖拉机的牵引力增加了多少？ 27 27 27、铧式犁犁曲面的设计、铧式犁犁曲面的设计、铧式犁犁曲面的设计      

（一）目的和任务：（一）目的和任务：（一）目的和任务：（同作业集）（同作业集）（同作业集）   （二）给予条件：（二）给予条件：（二）给予条件：      



（（（111）土壤情况：）土壤情况：）土壤情况：111）比阻为）比阻为）比阻为 0.5kg/cm20.5kg/cm20.5kg/cm2 的旱作砂壤土；的旱作砂壤土；的旱作砂壤土；      

 2)  2)  2) 比阻为比阻为比阻为 1.0kg/cm21.0kg/cm21.0kg/cm2 的旱作粘壤土；的旱作粘壤土；的旱作粘壤土；      
（（（222）设计耕深：）设计耕深：）设计耕深：111）））18cm;2)20cm;3)22cm 18cm;2)20cm;3)22cm 18cm;2)20cm;3)22cm （（（333）农业技术要求：）农业技术要求：）农业技术要求：      
111）））适用于砂壤土的犁体要求有良好的碎土能力；适用于砂壤土的犁体要求有良好的碎土能力；适用于砂壤土的犁体要求有良好的碎土能力； 2 2 2）））适用于粘壤土的犁体要求有良好的翻垡能力；适用于粘壤土的犁体要求有良好的翻垡能力；适用于粘壤土的犁体要求有良好的翻垡能力；               （三）（三）（三）

设计内容和要求：设计内容和要求：设计内容和要求：      
（（（111）六位同学为一组，每人设计适合于一种土壤的一种耕深犁体，同组内要互相协调，）六位同学为一组，每人设计适合于一种土壤的一种耕深犁体，同组内要互相协调，）六位同学为一组，每人设计适合于一种土壤的一种耕深犁体，同组内要互相协调，   

力求设计风格和表达方法一致。力求设计风格和表达方法一致。力求设计风格和表达方法一致。      
（（（222）每人均应根据所给条件选择计算各项参数，编写简要设计说明书。）每人均应根据所给条件选择计算各项参数，编写简要设计说明书。）每人均应根据所给条件选择计算各项参数，编写简要设计说明书。   （（（333）绘制犁体曲面设计图，包括：）绘制犁体曲面设计图，包括：）绘制犁体曲面设计图，包括：   

①正视图、顶视图和曲面展开图①正视图、顶视图和曲面展开图①正视图、顶视图和曲面展开图      
②导向曲面②导向曲面②导向曲面      
③元线角变化曲线③元线角变化曲线③元线角变化曲线      
④性能曲线（翻土曲线）④性能曲线（翻土曲线）④性能曲线（翻土曲线）   ⑤样板曲线⑤样板曲线⑤样板曲线      

（（（444）网中必注明设计曲面设所需要的全部性能尺寸。）网中必注明设计曲面设所需要的全部性能尺寸。）网中必注明设计曲面设所需要的全部性能尺寸。   （（（555）用）用）用 222号图纸，一律按国家标准绘制。号图纸，一律按国家标准绘制。号图纸，一律按国家标准绘制。      
四、动力驱动式耕作机械四、动力驱动式耕作机械四、动力驱动式耕作机械      
111、、、   旋耕机运动方程和速度方程的建立。旋耕机运动方程和速度方程的建立。旋耕机运动方程和速度方程的建立。      
222、、、   其刀片端点的运动轨迹为何种摆线时，才能正常作业？其刀片端点的运动轨迹为何种摆线时，才能正常作业？其刀片端点的运动轨迹为何种摆线时，才能正常作业？ 3 3 3、刀片的入土条件和合理的切土条件是什么？、刀片的入土条件和合理的切土条件是什么？、刀片的入土条件和合理的切土条件是什么？

如何推导？如何推导？如何推导？ 4 4 4、旋耕刀的进切量和沟底凸起高度的影响因素及变化规律。、旋耕刀的进切量和沟底凸起高度的影响因素及变化规律。、旋耕刀的进切量和沟底凸起高度的影响因素及变化规律。      

555、已知旋耕机刀齿端点、已知旋耕机刀齿端点、已知旋耕机刀齿端点 MMM 的运动轨迹的参数方程为：的运动轨迹的参数方程为：的运动轨迹的参数方程为：wtRtvxmcoswtRtvxmcoswtRtvxmcos ，，，wtRysinwtRysinwtRysin       
其中：其中：其中：RRR—刀齿旋转半径；—刀齿旋转半径；—刀齿旋转半径；VmVmVm—机器前进速度；—机器前进速度；—机器前进速度；UUU—刀齿的圆周速度。求：—刀齿的圆周速度。求：—刀齿的圆周速度。求：   （（（111）刀齿端点）刀齿端点）刀齿端点 MMM 的速度分量的速度分量的速度分量

VxVxVx及及及 Vy? Vy? Vy? 
(2) (2) (2) 求证余摆线绕扣最大横弦距地表的高度求证余摆线绕扣最大横弦距地表的高度求证余摆线绕扣最大横弦距地表的高度 )1(U  )1(U  )1(U 
VRhm VRhm VRhm 
   

  (3)  (3)  (3) 当当当 Vm>UVm>UVm>U 时，时，时，MMM点运动轨迹的速度分量点运动轨迹的速度分量点运动轨迹的速度分量 VxVxVx 有何特征？有何特征？有何特征？      
666、卧式旋耕机刀切切土厚度（即进给量或进切量）有那些因素决定的？当农艺要求该值很小时，有那几种、卧式旋耕机刀切切土厚度（即进给量或进切量）有那些因素决定的？当农艺要求该值很小时，有那几种、卧式旋耕机刀切切土厚度（即进给量或进切量）有那些因素决定的？当农艺要求该值很小时，有那几种

措施可以满足上述要求？措施可以满足上述要求？措施可以满足上述要求？      
五、圆盘式耕作机械五、圆盘式耕作机械五、圆盘式耕作机械      
111、、、   万向节的使用注意事项。万向节的使用注意事项。万向节的使用注意事项。      
222、、、   用力十字法对圆盘耙片受力分析的结果。用力十字法对圆盘耙片受力分析的结果。用力十字法对圆盘耙片受力分析的结果。 3 3 3、圆盘耙的偏角、偏置量的概念。、圆盘耙的偏角、偏置量的概念。、圆盘耙的偏角、偏置量的概念。      
444、圆盘耙沟底凸起高度的影响因素及变化规律。、圆盘耙沟底凸起高度的影响因素及变化规律。、圆盘耙沟底凸起高度的影响因素及变化规律。 5 5 5、如何调整偏置耙的偏置量。、如何调整偏置耙的偏置量。、如何调整偏置耙的偏置量。      
666、圆盘耙受力分析结果中力偶对作业的不利影响和改善措施。、圆盘耙受力分析结果中力偶对作业的不利影响和改善措施。、圆盘耙受力分析结果中力偶对作业的不利影响和改善措施。      
777、圆盘的偏角、倾角、各起什么作用？为什么圆盘粑只有偏角，而圆盘犁尚须有倾角？、圆盘的偏角、倾角、各起什么作用？为什么圆盘粑只有偏角，而圆盘犁尚须有倾角？、圆盘的偏角、倾角、各起什么作用？为什么圆盘粑只有偏角，而圆盘犁尚须有倾角？ 8 8 8、怎样合理配置粑、怎样合理配置粑、怎样合理配置粑

片？应考虑哪些因素？片？应考虑哪些因素？片？应考虑哪些因素？      
999、、、怎样平衡圆盘工作的侧向力？怎样平衡圆盘工作的侧向力？怎样平衡圆盘工作的侧向力？（（（aaa）））圆盘粑圆盘粑圆盘粑 (b) (b) (b)圆盘犁圆盘犁圆盘犁 10 10 10、、、怎样调整圆盘犁的耕幅？为什么要作此项调整？怎样调整圆盘犁的耕幅？为什么要作此项调整？怎样调整圆盘犁的耕幅？为什么要作此项调整？      

         圆盘犁的尾轮弹簧起什么作用？弹簧过紧会引起什么后果？圆盘犁的尾轮弹簧起什么作用？弹簧过紧会引起什么后果？圆盘犁的尾轮弹簧起什么作用？弹簧过紧会引起什么后果？ 11 11 11、怎样调整圆盘粑的耕深？、怎样调整圆盘粑的耕深？、怎样调整圆盘粑的耕深？      
121212、怎样确定偏置圆盘粑的牵引线？用什么方法可以改变牵引线偏置？、怎样确定偏置圆盘粑的牵引线？用什么方法可以改变牵引线偏置？、怎样确定偏置圆盘粑的牵引线？用什么方法可以改变牵引线偏置？      
六、播种机六、播种机六、播种机      
111、种子的自然休止角？、种子的自然休止角？、种子的自然休止角？ 2 2 2、播种方式有几种？、播种方式有几种？、播种方式有几种？ 3 3 3、播种质量指标有哪些？、播种质量指标有哪些？、播种质量指标有哪些？      
444、播种机的主要工作部件有哪些？、播种机的主要工作部件有哪些？、播种机的主要工作部件有哪些？      
555、外槽轮排种器的参数及其排种性能的影响。、外槽轮排种器的参数及其排种性能的影响。、外槽轮排种器的参数及其排种性能的影响。 6 6 6、什么是排种杯的防漏角？如何确定？、什么是排种杯的防漏角？如何确定？、什么是排种杯的防漏角？如何确定？   

777、影响穴播排种性能的因素有哪些？、影响穴播排种性能的因素有哪些？、影响穴播排种性能的因素有哪些？      
888、、、如何绘图推导球形和扁长形种子的充种极限线速度？如何绘图推导球形和扁长形种子的充种极限线速度？如何绘图推导球形和扁长形种子的充种极限线速度？ 9 9 9、、、推导充种极限线速度和机组前进速度间的相互关推导充种极限线速度和机组前进速度间的相互关推导充种极限线速度和机组前进速度间的相互关

系。系。系。 10 10 10、排种间隙及其调整？、排种间隙及其调整？、排种间隙及其调整？      
111111、外槽轮排种器的缺陷和改进措施。、外槽轮排种器的缺陷和改进措施。、外槽轮排种器的缺陷和改进措施。 12 12 12、何为零速投种？、何为零速投种？、何为零速投种？      
131313、、、种子发芽的条件是什么？常用的播种方法有哪些？种子发芽的条件是什么？常用的播种方法有哪些？种子发芽的条件是什么？常用的播种方法有哪些？ 14 14 14、、、外槽轮式排种器有哪些零件构成？排种器工作时，外槽轮式排种器有哪些零件构成？排种器工作时，外槽轮式排种器有哪些零件构成？排种器工作时，

与槽轮一起转动的零件有那些？又有与槽轮一起转动的零件有那些？又有与槽轮一起转动的零件有那些？又有   



那些零件是在调播量时与槽轮一起做轴向移动的？调节排种量有那几种方法？为什么不能用改变出口间隙那些零件是在调播量时与槽轮一起做轴向移动的？调节排种量有那几种方法？为什么不能用改变出口间隙那些零件是在调播量时与槽轮一起做轴向移动的？调节排种量有那几种方法？为什么不能用改变出口间隙

的方法调节排种量？的方法调节排种量？的方法调节排种量？ 15 15 15、、、双圆盘开沟器依靠什么力量入土？加压弹簧起什么作用？绘制一组双圆盘开沟器的双圆盘开沟器依靠什么力量入土？加压弹簧起什么作用？绘制一组双圆盘开沟器的双圆盘开沟器依靠什么力量入土？加压弹簧起什么作用？绘制一组双圆盘开沟器的

安装简图，试做受力分析？安装简图，试做受力分析？安装简图，试做受力分析？      
161616、怎样确定种箱的合理容积？、怎样确定种箱的合理容积？、怎样确定种箱的合理容积？      
171717、单位排种装置有哪些不同类型？各有什么优缺点？、单位排种装置有哪些不同类型？各有什么优缺点？、单位排种装置有哪些不同类型？各有什么优缺点？      
181818、已知：行距、已知：行距、已知：行距 a=15cm,a=15cm,a=15cm,地轮直径地轮直径地轮直径 D=1.22m,D=1.22m,D=1.22m,行数行数行数 m=24,m=24,m=24,播种量定额播种量定额播种量定额 Q=325kg/haQ=325kg/haQ=325kg/ha 求：求：求：   进行播量调整试验时，进行播量调整试验时，进行播量调整试验时，

将地轮转动将地轮转动将地轮转动 202020 圈后应排出的种子量。圈后应排出的种子量。圈后应排出的种子量。      
191919、已知：玉米点播机前进速度、已知：玉米点播机前进速度、已知：玉米点播机前进速度 Vm=5km/hVm=5km/hVm=5km/h，排种盘的直径，排种盘的直径，排种盘的直径 D=20cmD=20cmD=20cm，型孔数，型孔数，型孔数 Z=26Z=26Z=26，型孔长度，型孔长度，型孔长度 L=9.5mmL=9.5mmL=9.5mm，，，

播种株距播种株距播种株距 s=500mms=500mms=500mm，种子长度，种子长度，种子长度 L=8mmL=8mmL=8mm，最大宽度，最大宽度，最大宽度 bamx=7.5mm(bamx=7.5mm(bamx=7.5mm(不考虑行走轮的滑移率不考虑行走轮的滑移率不考虑行走轮的滑移率),),),求：求：求：（（（111）计算型孔）计算型孔）计算型孔

的线速度每秒应为多少米？的线速度每秒应为多少米？的线速度每秒应为多少米？      
（（（222）计算此线速度能否满足种子落入型孔？）计算此线速度能否满足种子落入型孔？）计算此线速度能否满足种子落入型孔？      
202020、、、Ok-2Ok-2Ok-2型马铃薯播种机的排薯装置怎样工作？传动装置有何特点？由两边地轮同时传动排种轴有何问题？型马铃薯播种机的排薯装置怎样工作？传动装置有何特点？由两边地轮同时传动排种轴有何问题？型马铃薯播种机的排薯装置怎样工作？传动装置有何特点？由两边地轮同时传动排种轴有何问题？

怎样解决？怎样解决？怎样解决？      
七、植物保护机械七、植物保护机械七、植物保护机械      
111、、、   喷雾原理有哪几种？喷雾原理有哪几种？喷雾原理有哪几种？ 2 2 2、空气室的作用是什么？、空气室的作用是什么？、空气室的作用是什么？      
333、喷雾的性能指标和影响因素。、喷雾的性能指标和影响因素。、喷雾的性能指标和影响因素。 4 4 4、应如何使用溢流阀？、应如何使用溢流阀？、应如何使用溢流阀？      
555、植物病、虫、草害的综合防治有哪些方法？化学防治包括那些内容？、植物病、虫、草害的综合防治有哪些方法？化学防治包括那些内容？、植物病、虫、草害的综合防治有哪些方法？化学防治包括那些内容？ 6 6 6、喷雾机由那些部分构成？试简述、喷雾机由那些部分构成？试简述、喷雾机由那些部分构成？试简述

喷雾机的工作过程。喷雾机的工作过程。喷雾机的工作过程。 7 7 7、喷粉机由那些部分构成？试简述喷粉机的工作过程。、喷粉机由那些部分构成？试简述喷粉机的工作过程。、喷粉机由那些部分构成？试简述喷粉机的工作过程。      
888、药液喷头的类型，工作原理，影响雾粒尺寸的参数，雾粒大小的表示方法。、药液喷头的类型，工作原理，影响雾粒尺寸的参数，雾粒大小的表示方法。、药液喷头的类型，工作原理，影响雾粒尺寸的参数，雾粒大小的表示方法。      
八、谷物收割机械八、谷物收割机械八、谷物收割机械      
111．．．   叙述谷物收获方法、机械系统及其优缺点。叙述谷物收获方法、机械系统及其优缺点。叙述谷物收获方法、机械系统及其优缺点。 2 2 2．．．   往复式切割器的构造和调整。往复式切割器的构造和调整。往复式切割器的构造和调整。      
333．．．   往复式切割器割刀位移往复式切割器割刀位移往复式切割器割刀位移 xxx与割刀运动速度与割刀运动速度与割刀运动速度 vvv之间的关系式为：之间的关系式为：之间的关系式为：      

      

请绘出上式的图形，并说明如何根据此图来确定割刀速度和割刀位移？请绘出上式的图形，并说明如何根据此图来确定割刀速度和割刀位移？请绘出上式的图形，并说明如何根据此图来确定割刀速度和割刀位移？      
444．．．   简要比较各类切割器（标准型，双刀距行程型，低割型）的速度利用情况和对切割质量简要比较各类切割器（标准型，双刀距行程型，低割型）的速度利用情况和对切割质量简要比较各类切割器（标准型，双刀距行程型，低割型）的速度利用情况和对切割质量   

的影响。的影响。的影响。      
555．．．   证明往复式切割器的割刀位移证明往复式切割器的割刀位移证明往复式切割器的割刀位移 x/rx/rx/r与割刀速度与割刀速度与割刀速度 Vx/Vx/Vx/ωωω之间的关系为一椭圆。之间的关系为一椭圆。之间的关系为一椭圆。 6 6 6．．．   切割器设计：按表中条件切割器设计：按表中条件切割器设计：按表中条件

设计一种型式的切割器：设计一种型式的切割器：设计一种型式的切割器：      

   

设计中要确定的问题如下：设计中要确定的问题如下：设计中要确定的问题如下： 1 1 1）））   选择切割器传动型式。选择切割器传动型式。选择切割器传动型式。 2 2 2）））   确定割刀传动轴的转速。确定割刀传动轴的转速。确定割刀传动轴的转速。      
333）））   绘制切割图、切割速度图对切割器的性能进行分析。绘制切割图、切割速度图对切割器的性能进行分析。绘制切割图、切割速度图对切割器的性能进行分析。      
777．已知四种类型切割器的刀片参数如下表：．已知四种类型切割器的刀片参数如下表：．已知四种类型切割器的刀片参数如下表：   

   

注：△注：△注：△hhh为护刃器凸肩遮住，刀刃不参加切割为使切割器在切割过程中保证最低切割速度为为护刃器凸肩遮住，刀刃不参加切割为使切割器在切割过程中保证最低切割速度为为护刃器凸肩遮住，刀刃不参加切割为使切割器在切割过程中保证最低切割速度为   



VVVminminmin=1.5=1.5=1.5 米米米///秒，试求：秒，试求：秒，试求：   

111）用作图法求出各类切割器的曲柄转速，并以标准型为基准求出各类切割器的转速比。）用作图法求出各类切割器的曲柄转速，并以标准型为基准求出各类切割器的转速比。）用作图法求出各类切割器的曲柄转速，并以标准型为基准求出各类切割器的转速比。 2 2 2）））求出各类切割器求出各类切割器求出各类切割器

的平均速度。的平均速度。的平均速度。 3 3 3）分析比较各类切割器惯性力的大小（假定各类切割器的刀杆尺寸、动刀片厚度相等））分析比较各类切割器惯性力的大小（假定各类切割器的刀杆尺寸、动刀片厚度相等））分析比较各类切割器惯性力的大小（假定各类切割器的刀杆尺寸、动刀片厚度相等）。。。   

 8 8 8、、、已知：已知：已知：小麦平均高度为小麦平均高度为小麦平均高度为 VVVcpcpcp=90cm=90cm=90cm，，，最大高度最大高度最大高度 lllmaxmaxmax=120cm=120cm=120cm，，，最小高度最小高度最小高度 lllminminmin=60cm=60cm=60cm，，，联合收割机前进速度联合收割机前进速度联合收割机前进速度 VVVmmm=18=18=18
公里公里公里///小时，割刀安装高度为小时，割刀安装高度为小时，割刀安装高度为 n=15cmn=15cmn=15cm，最大割茬高度，最大割茬高度，最大割茬高度   

hhhmaxmaxmax=25=25=25厘米，最小厘米，最小厘米，最小 hhhminminmin=10=10=10 厘米；拨禾轮转速为厘米；拨禾轮转速为厘米；拨禾轮转速为 n=2.1n=2.1n=2.1 转转转///分，直径为分，直径为分，直径为 113211321132 毫米。毫米。毫米。      

求：求：求：111）绘出拨禾轮端点的运动轨迹；）绘出拨禾轮端点的运动轨迹；）绘出拨禾轮端点的运动轨迹；      
222）确定拨禾轮安装高度和垂直调节范围。）确定拨禾轮安装高度和垂直调节范围。）确定拨禾轮安装高度和垂直调节范围。      
999、普通拨禾轮直径、普通拨禾轮直径、普通拨禾轮直径 D=1100D=1100D=1100 毫米，拨禾轮速度比毫米，拨禾轮速度比毫米，拨禾轮速度比λλλ =1.7=1.7=1.7，拨禾轮安装高度，拨禾轮安装高度，拨禾轮安装高度 H=1.054H=1.054H=1.054 毫米，作物直立，其高度毫米，作物直立，其高度毫米，作物直立，其高度

L=800L=800L=800毫米，割茬高度毫米，割茬高度毫米，割茬高度 h=70h=70h=70 毫米，试通过计算说明拨禾轮的安装高度是否满足工作要求。毫米，试通过计算说明拨禾轮的安装高度是否满足工作要求。毫米，试通过计算说明拨禾轮的安装高度是否满足工作要求。      
101010、禾轮的类型、构造和调整，拨禾轮造成损失的原因有哪些？、禾轮的类型、构造和调整，拨禾轮造成损失的原因有哪些？、禾轮的类型、构造和调整，拨禾轮造成损失的原因有哪些？      

九、脱粒机械九、脱粒机械九、脱粒机械   

111．．．   叙述下列脱粒装置的构造、调整和特点叙述下列脱粒装置的构造、调整和特点叙述下列脱粒装置的构造、调整和特点      
111）））   双滚筒脱粒装置；双滚筒脱粒装置；双滚筒脱粒装置； 2 2 2）））   轴流滚筒脱粒装置。轴流滚筒脱粒装置。轴流滚筒脱粒装置。      
222．．．   谷物联合收割机滚筒的工作质量如何评价？试述滚筒各参数对脱粒质量的影响，试就发动机，谷物联合收割机滚筒的工作质量如何评价？试述滚筒各参数对脱粒质量的影响，试就发动机，谷物联合收割机滚筒的工作质量如何评价？试述滚筒各参数对脱粒质量的影响，试就发动机，   

滚筒和作物喂入情况三者间的关系论述滚筒稳定运转条件。滚筒和作物喂入情况三者间的关系论述滚筒稳定运转条件。滚筒和作物喂入情况三者间的关系论述滚筒稳定运转条件。 3 3 3．．．   设计纹杆式脱粒装置时应考虑哪些调节？为设计纹杆式脱粒装置时应考虑哪些调节？为设计纹杆式脱粒装置时应考虑哪些调节？为

什么？什么？什么？      

444．．．   已知全喂入脱粒的钉齿滚筒喂入量，写出钉齿滚筒的设计步骤，钉齿数已知全喂入脱粒的钉齿滚筒喂入量，写出钉齿滚筒的设计步骤，钉齿数已知全喂入脱粒的钉齿滚筒喂入量，写出钉齿滚筒的设计步骤，钉齿数 zzz，齿杆数，齿杆数，齿杆数MMM，螺线头，螺线头，螺线头   
数数数 KKK之间应满足什么条件？之间应满足什么条件？之间应满足什么条件？      
555．．．   东风联合收获机与东德东风联合收获机与东德东风联合收获机与东德 EEE———512512512 联合收获机上采用四键逐稿器，其有关参数如下：联合收获机上采用四键逐稿器，其有关参数如下：联合收获机上采用四键逐稿器，其有关参数如下：   

   

试求它们的加速度比试求它们的加速度比试求它们的加速度比 KKK，并分析脱出物在各阶面上是否满足抛送条件。，并分析脱出物在各阶面上是否满足抛送条件。，并分析脱出物在各阶面上是否满足抛送条件。      
666．．．   清粮装置的设计清粮装置的设计清粮装置的设计      
按表中已给条件设计一种机型的清粮装置。已给的条件如下表：按表中已给条件设计一种机型的清粮装置。已给的条件如下表：按表中已给条件设计一种机型的清粮装置。已给的条件如下表：   

   
设计中要确定的问题：设计中要确定的问题：设计中要确定的问题：      
111）））   筛体及筛面结构的选择。筛体及筛面结构的选择。筛体及筛面结构的选择。      
222）））   筛体运动参数的选择及筛面尺寸确定。筛体运动参数的选择及筛面尺寸确定。筛体运动参数的选择及筛面尺寸确定。      
333）））   风机的设计（以东风—风机的设计（以东风—风机的设计（以东风—555样机风机进行相似设计）样机风机进行相似设计）样机风机进行相似设计）。。。 4 4 4）））   清粮装置的总体配置。清粮装置的总体配置。清粮装置的总体配置。      
777．．．   试就双轴键式逐稿器说明谷物茎杆分离过程的基本理论。如何根据上述理论决定逐稿器的结构参数和运试就双轴键式逐稿器说明谷物茎杆分离过程的基本理论。如何根据上述理论决定逐稿器的结构参数和运试就双轴键式逐稿器说明谷物茎杆分离过程的基本理论。如何根据上述理论决定逐稿器的结构参数和运

动参数。简述提高联合收获机分离性能减少籽粒夹带损失的途径。动参数。简述提高联合收获机分离性能减少籽粒夹带损失的途径。动参数。简述提高联合收获机分离性能减少籽粒夹带损失的途径。      
888．．．   叙述脱粒机清粮室由哪些部件（分）组成。工作时，颖壳中穗头多又说明什么？应如何调整？叙述脱粒机清粮室由哪些部件（分）组成。工作时，颖壳中穗头多又说明什么？应如何调整？叙述脱粒机清粮室由哪些部件（分）组成。工作时，颖壳中穗头多又说明什么？应如何调整？      
十、谷物联合收获机十、谷物联合收获机十、谷物联合收获机      
111、绘制谷物联合收获机的工艺过程图。、绘制谷物联合收获机的工艺过程图。、绘制谷物联合收获机的工艺过程图。      
222、具有切流型脱粒装置的谷物联合收获机，哪些工作部件的转速可以调整、具有切流型脱粒装置的谷物联合收获机，哪些工作部件的转速可以调整、具有切流型脱粒装置的谷物联合收获机，哪些工作部件的转速可以调整///调整的依据是什么？调整的依据是什么？调整的依据是什么？ 3 3 3、谷物联、谷物联、谷物联

合收获机工作时，如发现谷粒破碎率较高，试分析是什么原因造成的？机器应作何调整。合收获机工作时，如发现谷粒破碎率较高，试分析是什么原因造成的？机器应作何调整。合收获机工作时，如发现谷粒破碎率较高，试分析是什么原因造成的？机器应作何调整。 4 4 4、谷物联合收获、谷物联合收获、谷物联合收获



机中，机中，机中，清粮室的筛子有哪些配置方法？各有什么优缺点？清粮室的风扇有些什么要求？采用哪些措施来实现清粮室的筛子有哪些配置方法？各有什么优缺点？清粮室的风扇有些什么要求？采用哪些措施来实现清粮室的筛子有哪些配置方法？各有什么优缺点？清粮室的风扇有些什么要求？采用哪些措施来实现

这些要求？这些要求？这些要求？      
555、键式逐稿器的加速度比（运动参数）、键式逐稿器的加速度比（运动参数）、键式逐稿器的加速度比（运动参数）KKK是根据什么原则确定的？一般范围是多少？是根据什么原则确定的？一般范围是多少？是根据什么原则确定的？一般范围是多少？   


